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ZAKLADNI INFORMACE

UCEL NAVODU

* Tento navod, ktery je nedilnou soucésti zafizeni, byl vytvofen Vyrobcem kvali poskytnuti informaci potfebnych pro ty, ktefi
jsou autorizovani k interakci se zafizenim v prabéhu jeho urené zivotnosti.

* Kromé pfijeti spravné techniky pouziti si adreséati navodu musi pozorné pre€ist uvedené informace a dusledné je aplikovat.
e Pdvodni informace poskytnuté vyrobcem.
e Prfecteni uvedenych informaci umozni vyhnout se rizikdm pro zdravi a bezpeénost osob a Skodam ekonomického charakteru.

e Tento navod uschovejte po celou dobu Zivotnosti zafizeni na znamém a snadno dostupném misté, aby byl neustale po ruce
a aby v pfipadé potfeby umozrioval konzultaci potfebnych informaci.

* Muze se stat, Ze nékteré informace a ilustrace uvedené v tomto navodu nebudou pfesné odpovidat vaSemu zafizeni; jejich
funkce tim vSak neni nijak ohrozena.

* Vyrobce si vyhrazuje pravo na provadéni zmén bez povinnosti jakéhokoli pfedeSlého oznameni.

e Za GCelem zvyraznéni nékterych dulezitych ¢asti textu nebo pro oznaceni nékterych dualezitych adaji byly pfijaty symboly,
jejichz vyznam je popsan v nize uvedené casti.

! Nebezpeci — Upozornéni

Tento symbol oznacéuje situace vazného nebezpeci, jejichz podcenéni mlze vazné ohrozit zdravi a bezpecnost
osob.

Opatrnost — Vystraha

Tento symbol upozorriuje na to, ze je treba prijmout chovani vhodné pro zamezeni ohrozeni zdravi a
bezpec€nosti a pro zamezeni vzniku Skod ekonomického charakteru.

[ J
z Dulezita informace

Tento symbol oznaéuje mimoradné dulezité technické informace, které nelze prehlédnout.
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IDENTIFIKACE VYROBCE A ZARIZENI

Znazornény identifikacni Stitek je aplikovan pfimo na zafizeni.
Jsou v ném uvedeny odkazy a vSechny informace nezbytné pro
bezpecénost provozu.

S jakoukoli potfebou souvisejici se zafizenim se mlzete obratit
na Servisni sluzbu Vyrobce nebo na nékteré z autorizovanych
stfedisek.

PFi kazdé zadosti o technickou podporu uvedte Udaje, které se
nachazeji na identifikaénim Stitku, pfiblizny po€et hodin pouziti a
druh zjisténé poruchy.

A. Identifikace Vyrobce.
B. ES oznaceni shody.
C. Model a verze / vyrobni €islo / rok vyroby.

D. Technické parametry: Napéti, Proud, Tfida ochrany, Hmotnost,
Sitka zabéru.

IDENTIFIKACNI STITEK

(A) Identifikace vyrobce

(C) Model
© \(erze

(C) Rok vyroby
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(D) Technické
parametry

(C) Vyrobni  (B) ES oznageni
Cislo shody

INFORMACE TYKAJICI SE BEZPECNOSTI

Vyrobce vénoval mimofadnou pozornost aspektiim, které mohou ohrozit bezpeénost a zdravi osob pracujicich se zatizenim.
Informace obsazené v tomto navodu maji pfivést spotrebitele k pozornosti a vyvarovani se vsech rizik.

BEZPECNOSTNI POKYNY

TENTO VYROBEK JE OSAZEN REZNOU CEPELIi A NENi TO ZADNA HRACKA!

Peclivé si prectéte cely navod, pfedevsim informace tykajici se bezpecnosti, a ujistéte se, Ze
JF?I? pochopili cely jeho obsah. Pouzivejte zafizeni pouze k vyrobcem stanovenym Gcellim.
fisné se ridte pokyny pro provoz, udrzbu a opravy.

Ujistéte se, ze se béhem provozu robota po pracovni ploSe nepohybuji zadné osoby, obzvlaste
deti, starSi osoby, postizené osoby a domaci zvifata. V opacném pfipadé doporucujeme
naprogramovat praci robota na dobu, kdy se v prostoru nevyskytuji Zadné osoby. Dohlizejte
nad zafizenim, jestlize se v jeho blizkosti nachazi domaci zvifata, déti nebo jiné osoby. Jestlize
se néjaka osoba nebo zvife dostane do drahy robota, okamzité ho zastavte.

V pracovnich prostorech neohrani¢enych plotem dohlizejte na sekacku béhem celé doby jejiho
provozu.

Pokud se robotizovana_ sekacCka travy pouziva ve verejnych prostorech, kolem celého
pracovniho prostoru je tfeba umistit vystrazné znacky. ZnaCky musi obsahovat nasledujici
text: “Pozor! Automaticka sekacka travy! Zdrzujte se v dostateéné vzdalenosti od stroje!
Dohlizejte na své déti!”

Tento robot nesmi pouZivat déti a jiné osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi a mentalnimi
schopnostmi, jestlize nejsou pod dohledem osoby odpovédne za j?jjlch bezpecnost nebo
jestlize neobdrzely ﬁokyny pro pouzivani zafizeni. Déti musi byt pod dohledem, aby si se
zafizenim nemohly hrat.

Nedovolte, aby robot pouzivaly osoby, které nejsou seznameny s jeho funkci a chovanim.

Pracovnici provadgjici Udrzbu a opravy musi byt seznameni _se vSemi specifikacemi a
bezpecnostnimi normami. Pfed pouzivanim robota si peclive preCtéte navod k obsluze a
dodrzujte v ném obsazené pokyny.

Pouzivejte pouze originalni nahradni dily, nemérte design robota, neupravujte, nevyrazujte,
neodstranujte a nepremostujte nainstalovana bezpecnostni zafizeni. Vyrobce odmita veskerou
odpovédnost v pﬁﬁadé pouziti neoriginalnich nahradnich dild. Nedodrzeni tohoto nafizeni
muze zpulsobit tézké ujmy na zdravi a ohrozit bezpe€nost osob.
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- Zkontrolujte, jestli na traveé nejsou néjaké hracky, naradi, vétve, odévy a jiné predmety, které
by mohly poskodit fezné Cepele. Pfedméty na travé by mohly poskodit nebo zablokovat robot.

- Nedovolte, aby si nékdo na robot sedal. Nikdy robot nezvedejte za UCelem kontroly Cepele a
nepfepravuijte ho, jestlize je spustény. Kdyz je zafizeni v pohybu, nestrkejte pod néj ruce a nohy.

+ Nikdy robot nepouzivejte, jestlize je spusténé zavlazovani. V tomto pfipadé naprogramuijte
robot a zavlazovani tak, aby nepracovaly soucasne. Neumyvejte robota silnym proudem vody
a neponofujte ho, Castecné Ci celkove, do vody, nebot neni vodotésny.

- Odpojte privod elektrické energie a aktivujte bezpecnostni zafizeni pfed provedenim jakéhokoliv
sefizovaciho nebo udrzbarskeho zasahu. PouZivejte osobni ochranné prostiedky stanovené
vyrobcem. PfedevSim pfi zasazich na Cepeli a fezné Cepeli pouzivejte ochranné rukavice.

. Cisténi a drzbu zafizeni nesmi provadét déti bez dohledu.
- Nepouzivejte robot s pokozenou feznou &epeli. Reznou éepel je treba vyménit.

+ Nepouzivejte robot s poskozenymi vnejSimi Castmi. V pfipadé mechanického poskozeni je
tfeba tyto Casti vymeénit.

- Nepouzivejte robot s poskozenym napajecim kabelem transformatoru. Poskozeny kabel muze
zpusobit dotyk s ¢astmi pod napétim. V pfipadé poSkozeni napajeciho kabelu je tfeba ho
vymenit. Pro predejiti vSem rizikdm vyménu zajisti vyrobce nebo jeho technicka sluzba, anebo
kvalifikovana osoba.

- Pokud dojde béhem pouzivani k poskozeni napajeciho kabelu, stisknéte tlacitko ,STOP pro
zastaveni robota a vytazeni napgjeciho kabelu ze zasuvky.

- Pravidelné robot vizualné kontrolujte, abyste zjistili pfipadné poskozeni nebo opotrebeni
Cepele, montaznich Sroubl a sekaciho mechanismu. Ujistéte se, Ze jsou vSechny matice,
Srouby a svorniky fadné utazené, Cimz zajistite bezpecny provoz robota.

- Pokud béhem pouzivani zaznamenate neobvyklé vibrace, stisknéte tlacitko ,STOP“ pro
zastaveni robota a vytazeni napajeciho kabelu ze zasuvky.

+ Je pfisné zakazano pouzivat a nabijet robot ve vybusnych a vznétlivych prostfedich.

« Pouzivejte pouze nabijeCku a napajeci zdroj dodané dodavatelem. Nevhodné pouZzivani
muze zpusobit zasah elektrickym %roudem, prehfati nebo Unik korozivnich kapalin z baterie.
V pfipadé Uniku kacf)alin?/ je tfeba baterii umyt vodou / neutralizaCnim pfipravkem; v pfipadé
zasazeni o€i vyhledejte lékafskou pomoc.

BEZPECNOSTNI VYBAVA

1. Snimac prekazek

Robot je vybaven snima¢em chranicim pfed narazem, ktery zméni smér jeho pohybu, pokud narazi na néjakou prekazku, ktera
je vysoka 15 nebo vice cm. Aktivace snimace neni nicméné schopna zajistit naprostou bezpeénost osob, déti nebo zvifat.

2. Sklonomér

V pfipadé, Ze roboticka sekacka pracuje na ploSe se sklonem prevysujicim hodnoty uvedené ve svych technickych adajich, nebo
v pfipadé svého prevraceni roboticka sekacka zastavi sekaci nGz.

3. Vypina€ nouzového zastaveni

Umisténo v horni ¢asti robota s napisem “STOP” o rozmérech vétSich nez dalSi ovladaci prvky na klavesnici. Stisknutim tohoto
tlaGitka béhem provozu se robotizovana sekacka okamzité zastavi a zablokuje se Cepel.

4. Ochrana pred nadproudem

Kazdy motor (nGz a kola) je béhem ¢innosti nepretrzité monitorovan v kazdé situaci, ktera mize vést k pfehrati. V pfipade, ze
dojde k vyskytu nadproudu v motoru kol, roboticka sekacka provede pokusy o pohyb v opaéném sméru. V pfipadé pretrvavani
nadproudu dojde k zastaveni robotické sekacky a k signalizaci chyby. Kdyz dojde k vyskytu nadproudu v motoru noze, existuji
dva rozsahy zasahu. Pokud parametry spadaji do prvniho rozsahu, roboticka sekacka provede manévry za ucelem odstranéni
ucpani sekaciho noze. Kdyz se hodnota nadproudu nachazi pod ochrannym rozsahem, dojde k zasahu robotické sekacky a k
signalizaci chyby motoru.

5. Senzor absence signalu

V pfipadé nepfitomnosti signalu se robot automaticky zastavi.

Névod k pouzitf 4



BEZPECNOSTNI SYMBOLY

B>

Pfed pouzitim stroje si pozorné
pfeCtéte navod k pouziti a
pochopte jeho vyznam.

SN

v
&\‘9

STOP

Nedotykejte se otacejiciho se
noze ani nevkladejte ruce a nohy
pod pohybujici se zafizeni. Pfed
pristupem k zafizeni vyCkejte
na uplné zastaveni noze a
pohybujicich se soucasti.

Udrzujte bezpecnou vzdalenost
od stroje béhem jeho €innosti.

Béhem  Cinnosti robotické
sekacky se ujistéte, Zze se na
pracovni ploSe se nenachazeji
zadné osoby (zejména déti,
starsi lidé nebo hendikepované
osoby) a domaci zvifata.
Udrzujte déti,

doméci zvifata a ostatni osoby v
bezpecné vzdalenosti od stroje
béhem jeho &innosti. Aby

se zabranilo uvedenému riziku,
doporu€uje  se  naplanovat
ginnost robotické sekacky ve
vhodném ¢asovém rozmezi.

Nevystupujte na stro;.

o> B>

Neuvadéjte do ¢innosti
bezpecnostni zafizeni na stroji
ani jej nezvedeijte.

Upozornéni! Nedistéte a
neumyvejte stroj proudem vody.

Béhem  Cinnosti  robotické
sekacky se ujistéte, Zze se na
pracovni ploSe se nenachazeji
zadné osoby (zejména déti,
starSi lidé nebo hendikepované
osoby) a domaci zvifata.
Udrzujte déti,

domaci zvifata a ostatni osoby v
bezpelné vzdalenosti od stroje
béhem jeho ¢innosti. Aby

se zabranilo uvedenému riziku,
doporu€uje  se  naplanovat
¢innost robotické sekacky ve
vhodném €asovém rozmezi.

PouZivejte robot pouze s modely
napajeciho zdroje uvedenymi v
Casti , Technické udaje“ kapitoly
,Technické informace”.

Navod k pouzitf




TECHNICKE INFORMACE

TECHNICKE PARAMETRY

C040BA4 C040BA4
C040BAH C040BAH
6.9Ah - 5A 10.35Ah - 8A
Power KIT MEDIUM PREMIUM
Maximalni doporu€ena plocha vhodna k sekani
Pracovni kapacita ( -20%(*)) m2 (sq ') (1123?(2) ) (1;:8,,2% )
Technické parametry
. C040BA4: 635x464x300
Rozméry (B x AxP) mm CO40BAH: 695x470x330
Hmotnost robotické sekacky véetné
akumulatoru kg 15,9 16,2
. L " C040BA4: 30-75(1,18"-2,95"
Vyska sekani (min. - max.) mm (") CO40BAH- 50 - 95 ((1 97" - 3,74..))
Primér noze se 4 bfity mm (") 250 (9,84 ")
Motory bez kartacl
Rychlost sekaciho noze ot./min. 3000 Udrzovani
Rychlost pohybu m/min 30(97,79
60% PFipustny na zakladé stavu travnatého porostu a
o } L nainstalovaného prislusenstvi.
Maximalni povoleny a doporu¢eny o
sklon (*) ° 55% max. povoleny a doporuceny. Jestlize je travnik pravidelny
55% V blizkosti vnéjsiho okraje a obvodového dratu.
ROBOTICKA SEKACKA: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)
Provozni teplota prostredi Max °C NABIJECI STANICE: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
NABIJECKA AKUMULATORU: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Urovei  naméfeného  vykonu
akustickeho dB(A) 63
ROBOT: IPx5
Trida ochrany pfed vniknutim vody IP STAZIONE DI RICARICA: IPx4
CARICABATTERIA: IPx4
Elektrické parametry
Mean Well Mean Well
ELG-150-30ZCTE ELG-240-30ZCTE
I . e Vstup: Vstup:
Napgjeci zdroj  (pro lithiovy 100 -240 Vs 2 A 100 - 240 Vo 22.A:
akumulator) 50/60 Hz; TFida 1 50/60 Hz: TFida 1
Vystup: Vystup:
294V —=—;5.0A 294V -—=;80A
Druh akumuléatort a jejich nabijeni
Dobijeci lithium-iontovy akumulator
(imenovita napéti) 25.2V 6.9Ah 25.2V 10.35Ah
Typ nabijeni kontaktni kontaktni
Primérna doba nabyti hh:mm 1:30 1:30
Primérné trvani prace po celkovém . . .
dobijecim cyklu () hh:mm 03:00 04:00

(*) Podle stavu travy, zatravnéni a komplexnosti plochy, ktera se méa pofezat.
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Vysila¢ pro fizeni robota

Pracovni frekven¢ni pasmo (Hz) 500 - 60000
Maximalni vykon radiovym frekvenci (dBm) <10

Bluetooth

Pracovni frekvencni pasmo (Hz) 2402 - 2480
Maximalni vykon radiovym frekvenci (dBm) <14

GSM

Pracovni frekvenéni pasmo (Hz) 850/900/1800/1900
Maximalni vykon radiovym frekvenci (dBm) <33

Vybaveni / PrisluSenstvi / Funkce

Spravované plochy, v€etné hlavni

4

Destovy senzor

standardni pfislusenstvi

Eco Mode -Automatické
programovani (patentované)

standardni pfislusenstvi

Modul Connect (GPS, GPRS)

Optional

Metoda navratu do nabijeci stanice

“V-Meter” - “po vodici”

Maximalni délka obvodového dratu
(orientaéni, vypoctena na zakladé m (")
pravidelného obvodu)

1000 (3280 ')

(*) Podle stavu travy, zatravnéni a komplexnosti plochy, ktera se ma pofezat.

ZAKLADNI POPIS ZARIZENI

Pfedmétnym zafizenim je robotickéa sekacka navrzena a vyrobena
pro automatické sekéni travy v zahradach a travy v pfibytcich
kdykoli béhem dne i v noci. Toto zafizeni je malé, kompaktni, tiché
a snadno pfenosné.

V zavislosti na rGznych charakteristikach povrchu uréeného k
sekani muze byt roboticka sekaCka naprogramovana tak, aby
pracovala na vice plochach: jedné hlavni a vice vedlejSich (na
zakladé parametrd jednotlivych model().

V provozni fazi roboticka sekacka provadi sekani plochy vymezené
obvodovym dratem.

Kdyz roboticka sekacka zaznamené& obvodovy drat nebo se setka
s pfekazkou, nahodné zméni drahu a rozjede se novym smérem.
Robot nepfejede hrani¢ni kabel na vzdalenost vétsi nez je polovina
jeho déelky.

Na zakladé nahodného principu ¢&innosti (,random®) provede
robotickd sekaCka kompletni automatické sekani vymezeného
travniku (viz obrazek).

Robot je schopen rozpoznat vysokou a/nebo hustou travu v urcité
Casti zahrady a automaticky aktivovat, pokud to uzna za nutné,
spiralovy pohyb pro dokonalé posekani travy. Spiralovy pohyb
muze aktivovat i obsluha stisknutim pFisluSného ovladaciho
tlacitka prostfednictvim aplikace.

Povrch travniku, ktery muze roboticka sekacka sekat, zavisi na
fadé faktorl:

* modelu robotické sekacky a nainstalovanych akumulatorech;

e charakteristice vymezené plochy (nepravidelny obvod,
nerovnomeérna plocha, roz¢lenéni plochy apod.);

e charakteristice travniku (druh a vysSka travy, vihkost apod.);

e stavu noze (s GCinnym naostfenim, bez zbytkl a inkrustaci
apod.).

CINNOST V NAHODNEM REZIMU (,RANDOM*)
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HLAVNI SOUCASTI

MODEL Coa0BAH

verze A
(1| Roboticka sekacka \r
(@) | Ovladaci klavesnice %
(3) | Destovy senzor \
(@ | Rukojet %
()| Sekaci ntiz \r
@ Klubko obvodového dratu 0
(@) | Hiebiky 20
Nabijeci stanice

@ Navod k pouziti

Spojka pro hraniéni kabel -

N,

Dulezita informace

E V nékterych obchodnich fesenich muiize byt power Kit prodavan samostatné.

()| Akumulator 25.2V 6.9Ah 25.2V 10.35Ah
(12) | Napajeci zdroj 5.0A 8.0A

@ Vysila¢ a véZovy zgsobnik kontaktni kontaktni
Nabijeci modul kontaktni kontaktni

~
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INSTALACE

OBAL A ROZBALENI

Zafizeni je dodavano vhodné zabalené. Ve fazi rozbaleni jej opatrné vytdhnéte a zkontrolujte neporusenost komponentd.

A Opatrnost — Vystraha

Udrzujte plastové folie a plastové nadoby v dostateé¢né vzdalenosti od novorozencd a malych déti, protoze
jim hrozi riziko uduseni!

®
z Dulezita informace

Obalovy material uschovejte pro nasledujici pouziti.

NAPLANOVANI INSTALACE ZARIZENI

Soucasti instalace robotické sekacky nejsou naroéné zasahy, ale instalace vyZaduje urcitou predbéZnou ptipravu z ddvodu
ur€eni optimalniho prostoru pro instalaci nabijeci stanice, napéajeciho zdroje a nasledné vymezeni ulozeni obvodového dratu.

Nabijeci stanice musi byt umisténa na okraji travniku, dle
moznosti v prostoru s nejvétSimi rozméry, ze kterého jsou dle
moznosti snadno dostupné pfipadné dalSi plochy travniku.
Prostor, ve kterém je nainstalovana nabijeci stanice, je
nasledné stanoven jako ,Hlavni plocha“.

vysila¢

jednotka
napajeciho
zdroje ™

SN

A Opatrnost — Vystraha

Napajeci zdroj umistéte do prostoru, ktery neni
pristupny détem. Napriklad do vysky presahujici
160 cm (63 ").

A Opatrnost — Vystraha

Zajistéte pristup k napajecimu zdroji vyhradné
autorizovanym osobam.

Opatrnost - Vystraha

Aby bylo mozné provést pripojeni k elektrickeé siti, v misté instalace se musi nachazet zasuvka elektrické sité.
Ujistéte se, ze pripojeni k elektrické siti bylo provedeno v souladu se zakony platnymi pro danou oblast. Za
ucelem zajisténi bezpecnosti elektrického rozvodu, ke kterému se pfipojuje napajeci zdroj, musi byt tento
rozvod vybaven spravné fungujicim zemnicim rozvodem. Dodany obvod musi byt chranény proudovym
chranicem (RCD) s aktivaénim proudem neprekracujicim 30 mA.

®
z Dulezita informace

Doporucuje se nainstalovat jednotku do elektrického rozvadéce (vnéjSiho nebo vnitiniho), vybaveného
uzavérem na kli¢ a radné ventilovaného za Géelem udrzeni spravného obéhu vzduchu.

* Roboticka sekacka musi mit moznost pfi kazdém ukoncéeni pracovniho cyklu snadno najit nabijeci stanici, ktera bude pak
i vychozim mistem pro novy pracovni cyklus a pro dosazeni pfipadnych dalSich pracovnich prostor, nize stanovenych jako
»Vedlejsi plochy*.

* Umistéte nabijeci stanici za dodrzeni nize uvedenych charakteristik:

- rovna plocha;

- stabilni kompaktni terén, schopny zajistit dokonalou drenaz;

- pfednostné v prostoru nejvétsiho travniku;

- Ujistéte se, Ze pfipadné zavlazovace nesméfuji proud vody dovnitf nabijeci stanice;

- vstupni strana nabijeci stanice musi byt umisténa podle obrazku, aby umozriovala navrat robotické sekacky postupujici
podél obvodového dratu ve sméru hodinovych rucicek;

- pred zékladnou se musi nachazet rovny Usek o délce 200 cm (78,74 ");

- pripadné kovové desky nebo obrubniky oddélujici travnik a umisténé v blizkosti zakladny mohou zpUsobit ruseni signalu.
Umistéte zakladnu do jiné ¢asti zahrady, nebo ji oddalte od obrubniku. Pro bliz$i informace se obratte na servisni sluzbu
vyrobce nebo na jedno z autorizovanych stfedisek.

9 Navod k pouZitf



¢ Nabijeci stanice musi byt fadné pfipevnéna k zemi. Zabrarite tomu, aby se naproti zakladné vytvarel vstupni schidek, a za
timto U¢elem pfipadné umistéte na jeho vstup maly koberec z umélé travy kvali kompenzaci vstupniho schiidku. Alternativou
muze byt ¢astecné odstranéni travnatého porostu a instalace zakladny na drovni travy.

* Nabijeci stanice je pfipojena k napajecimu zdroji prostfednictvim $ridry, kterd se musi vzdalit od nabijeci stanice z vnéjsi
strany sekané plochy.

¢ Napajeci zdroj umistéte za dodrzeni niZze uvedenych pravidel:

do dobte vétraného prostoru, mimo dosah atmosférickych
vlivi a pfimého slune¢niho svétla;

dle moznosti uvnitf obydli, garaze nebo skladu;

pfi umisténi venku nesmi byt vystaven pfimému slune¢nimu
svétlu a vodé: Proto je tfeba jej ochranit uvnitf ventilované
skiiné. Nesmi byt umistén v pfimém styku se zemi nebo s
vlhkym prostfedim;

umistéte jej na vnéjsi, a ne na vnitfni strané travniku;

v~ o

natahnéte pfebytecnou Sidru, ktera vede od nabijeci stanice
po napajeci zdroj. Snlru nezkracujte ani neprodluzujte.

e Vstupni Usek dratu musi byt pfimocary a kolmy vici nabijeci
stanici nejméné na useku 200 cm (78,74 ") a vystupni Usek
se musi vzdalovat od nabijeci stanice; to umozni robotické
sekacce spravny vstup.

V pfipadé instalace robotické sekacky do blizkosti prostoru, ve
kterém je nainstalovana jina roboticka sekacka (stejna nebo od
jiného vyrobce) bude tfeba ve fazi instalace provést zménu na
vysilagi a pfijimaci robotické sekacky, aby se frekvence obou
robotickych sekacek vzajemné neruSily. V tomto pfipadé se
obratte na nejbliz$i servisni stfedisko.

Navod k pouzitf
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VYMEZENI DRAHY OBVODOVEHO DRATU

Pfed provedenim instalace obvodového dratu je tfeba zkontrolovat /- 3 S
cely povrch travniku. Zhodnotte pfipadné zmény, které je tieba e “ -
provést na travnatém porostu, nebo opatfeni, ktera je tfeba e

piijmout béhem kladeni obvodového dratu za Gdelem spravné | W W& - -
ginnosti robotické sekacky. ¢ T

1. Zhodnotte, kterou metodu navratu do nabijeci stanice je |waw |
vhodnéjsi pouZit, a postupujte pfitom dle pokyn( popsanych v | 4
kapitole "METODA NAVRATU DO NABIJECI STANICE". °® m

2. Na zakladé pokyni uvedenych v kapitole "PRIPRAVA e “ ™ ™
RYCHLEHO NAVRATU DO NABIJECI STANICE" zhodnotte, ve 4
zda je treba pouzit specialni kladeni obvodového dratu. :: . !

3. Prfiprava a vymezeni pracovnich ploch. v |

. . e

4. Instalace obvodového dratu. e

5. Instalace nabijeci stanice a napajeciho zdroje. Ve fazi kladeni v
obvodového dratu dodrzujte smér instalace (ve sméru \(Wa * v */

hodinovych rucic¢ek) a smér otaceni kolem zahona (proti sméru
hodinovych ruci¢ek) v souladu s obrazkem.

METODA NAVRATU DO NABIJECI STANICE

Robotickd sekacka se muze vratit do nabijeci stanice dvéma
odliSnymi metodami v zavislosti na konfiguraci uzivatelského
menu, polozky “Nastaveni” - “Nastaveni robota“ - “Nastaveni
nabijeni“. Metodu “OFF” pouzijte pouze v pfipadech, kdy se na
zahradé nachazi mnoho prekazek v blizkosti obvodového dratu
(ve vzdalenosti mensi nez 2 m). Ve vSech ostatnich pfipadech je
vhodnéjsi pouzit pro navrat do nabijeci stanice hodnoty ,MIN®,
LRUM" a ,MAX", ktera je rychlejsi.

“OFF”. Tato metoda navratu do dobijeci stanice umozriuje robotu
neustéle sledovat obvodovy kabel, ktery ho navede az do stanice.
Neni tedy tfeba provést funkci ,Sledovani kabelu®, jak je to
popsano v nasledujici ¢asti této kapitoly.

o000
“MIN”, “MED”, “MAX”. Nastavenim této metody navratu e
do dobijeci stanice bude robot sledovat obvodovy kabel ve 000
vzdalenosti, ktera se nastavi podle zvolené funkce. Diky této H ; <=
metodé se robot rychleji vrati do dobijeci stanice, ale je tfeba, . |
aby podél drahy, po které se pohybuje, nebyly zadné prekazky. i 10mt. 15mt 2mt

Jakmile se priblizi k dobijeci stanici a dojde k zaznamenani jeho
signalu, robot se zacne pohybovat podél kabelu, aby spravné
najel do stanice.

V pfipadé uzkych prostord nebo Sipky pro rychly navrat do dobijeci stanice je nutné umistit hrani¢ni kabel ve zvlastnim tvaru
zvaném “Pfivolani podél drat”.

Jakmile dojde k “Pfivolan”, robot bude sledovat hrani¢ni kabel pfi nizké rychlosti s vétsi pfesnosti po cca

13 m (42,65°) pro navrat do rezimu navratu do zakladny “V-Meter”, jestlize nenarazil na rychly navrat nebo dobijeci stanici.

P¥i instalaci “Pfivolani” dodrZujte nize uvedena pravidla.

* “Pfivolani” je tvofeno kusem dratu, ktery je ulozen v zahradé na Useku 2 m (6,6 ), se vzajemnou vzdalenosti obou dratt 5
cm (1,96 9.

* “Pfivolani” musi byt umisténo na Useku, ktery pfedchazi prdchoddim uzsim nez 2 m (6,6 ).
e “Pfivolani” musi byt umisténo na Useku, ktery pfedchazi “Rychlym navratdm”.

POZN.: Kdyz roboticka sekacka nedokaze potkat nabijeci stanici v ur€itém ¢asovém limitu, bude sledovat obvodovy
drat v rezimu “OFF”.

11 Néavod k pouzitf



PRIPRAVA PRO RYCHLY NAVRAT ROBOTICKE SEKACKY DO NABIJECI STANICE

Rychly navrat je tvofen specialné ulozenym obvodovym dratem, ktery umozriuje robotické sekacce omezit trasu navratu do
nabijeci stanice. Tento specificky druh kladeni obvodového dratu pouzivejte pouze v zahradach, ve kterych rychly navrat
predstavuje skute¢né omezeni trasy, a v pfipadech obvodové délky vétsi nez 200 m.

Pro instalaci rychlého navratu umistéte obvodovy drat na terén tak, aby vytvarel trojuhelnik s jednou stranou 50 cm (19,7 “) a
dvéma stranami obvodového dratu 40 em (15,75 “), v souladu s uvedenym obrazkem.

Kdyz robot, ktery se vraci do nabijeci stanice, s koly umisténymi tak, ze obvodovy drat prochazi mezi nimi, zaznamena tento
specificky trojuhelnikovy tvar, prerusi chod, otoéi se pfiblizné o 90° smérem dovnitf zahrady a znovu zahaji chod v novém sméru,
ve kterém se bude pohybovat, dokud nepotka obvodovy drat na opacné strané.

Pripravte rychly navrat v misté, kterému predchazi nejméné 200 cm (78,74 “) pfimo¢arého dratu a po kterém nasleduje nejméné
150 cm (59,05 “) pfimoc&arého dratu.

Pfiprava nesmi byt provedena podél pfimo€arého Useku, ktery pfimo pfedchazi nabijeci stanici, nebo v pfipadé pfitomnosti
prekazek. Zkontrolujte, zda se podél drahy rychlého navratu nenachazeji prekazky, které by mohly zabranit rychlému navratu.

Esivalmistelua ei saa tehda liian kaltevalla maalla, jotta robotti kykenee tunnistamaan sen helposti. Maksimaalinen kaltevuus
riippuu suuresti maan kunnosta. Alle 20 % kaltevuutta suositellaan.

®
z Diulezita informace
Priprava rychlého navratu umisténa v nespravném misté by nemusela umoznit rychly navrat robotické

sekacky do nabijeci stanice. Kdyz roboticka sekacka projizdi podél obvodu za ucelem dosazeni vedlejsi
plochy, nezaznamenava pripravu rychlého navratu.

Uvedenailustrace poskytuje nékteré pokyny uzite¢né pro spravnou
instalaci pfipravy rychlého navratu.

£ [oooreel—
2
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PRIPRAVA A VYMEZENI PRACOVNICH PLOCH

Priprava travniku uréeného k sekani 4 B

1. Zkontrolujte, zda je travnik uréeny k sekani rovnomérny a bez
jam, skal nebo jinych pfekazek V opa¢ném pFipadé provedte
potfebné operace pro vyrovnani terénu. KdyZz neni mozné
nékteré prekazky odstranit, je tfeba pfislusné plochy vhodné
ohrani¢it obvodovym dratem.

2. Robotti voi leikata tydalueen sisélla olevia pintoja, joiden
kaltevuus on korkeintaan 60% (60 cm / metri), jos kyseessa
on kuiva ja tasainen nurmikko, jossa pyérien luisumisvaaraa ei
esiinny sekd asennettujen lisdvarusteiden perusteella. Muissa
tapauksissa on tarpeen noudattaa 55% kaltevuutta.

Rajakaapeli on asetettava maahan, jonka kaltevuus ei ylité
55 % (55 cm / metri) ottaen huomioon, ettd robotti vaatii
suurempaa pitoa paluun aikana latausasemalle. Nain ollen on
maaperén kunto tarkastettava huolella ja noudattaa tiukasti
raja-arvoja.

Kaltevuuden on pysyttdvd vakaana véhintddn 35 cm
rajakaapelin sisé- ja ulkopuolella. Jos ohjeita ei noudateta
normaalin tydskentelyn aikana kaltevilla mailla, kun robotti
havaitsee rajakaapelin, py6réat voivat luistaa ja saada robotin
ulos tybalueelta.

Jos Kkaltevilla mailla esiintyy edelld kuvattujen rajoitusten
mukaisia esteitd, on tarpeen tasoittaa maa vahintdén 35 cm
ennen estettd, jotta kaltevuutta saataisiin vahennettya.

@
z Dulezita informace

Plochy se sklonem vys§S§im, nez jsou jeho pfipustné
hodnoty, nelze sekat s pouzitim robotické sekacky.
Proto umistéte obvodovy drat pred sklonem a
vylucte tak nevhodnou plochu ze sekani.

( 7

% 60 cm 3 of B
| (23,62") )
100 cm (39,3 *) 0-60% foom 0-55%
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Vymezeni pracovni plochy
3. Zkontrolujte cely povrch travniku a zhodnotte, zda neni tfeba

provést jeho rozdéleni na vice oddélenych pracovnich ploch
na zakladé nize uvedenych kritérii. Pfed zahajenim operaci
instalace obvodového dratu se doporucuje za UCelem jejich
pfistupnosti a snadnosti provedeni zkontrolovat celou drahu.
llustrace znazorfiuje pfiklad travniku s nacrtem pro polozeni
obvodového dratu do zemé.

Béhem instalace zafizeni je tfeba vymezitpfipadné sekundarni
plochy. Pod pojmem vedlejSi plocha se rozumi ¢ast travniku
spojena s hlavnim travnikem prostfednictvim Uzkého Useku,
kterého mlze roboticka sekacka pouze obtizné dosahnout
nahodnym pohybem. Plocha musi byt dosazitelna bez pouziti
schiidkG a musi byt bez nerovnosti prevysujicich pfipustné
hodnoty uvedené v technickych Udajich. To, zda se dana
plocha bude oznaCovat jako ,VedlejSi plocha®, zavisi na
rozmérech hlavni plochy. Cim vétsi je hlavni plocha, tim bude
tézSi dostat se k Uzkym prichodim. VSeobecné Ize fFici, ze
prichod mensi nez 200 cm (78,74 ") je tfeba povazovat za
vedlejSi plochu. Robotickd sekatka spravuje vedlejsi plochy
na zakladé charakteristik modelu (,viz Technické parametry*).

Minimalni vzdalenost od kabelu ke kabelu, ktera umozriuje
prijezd robota Uzkym Usekem, je 70 cm (27,56”). Tato
hodnota umozriuje robotu dosahnout sekundarniho prostoru,
ale i automaticky posekat travu v Gzkém Useku.

V pfipadé, ze je tento prichod pfili§ dlouhy, je lepsi, kdyz je
priichod jesté o 70 cm (27,56 ") vétsi.

Pokud je vzdalenost od kabelu ke kabelu v Uzkém Useku
mensi nez 70 cm (27,56”), robot vyuzije tohoto Useku pouze
pro najeti do sekundarniho prostoru (nebude schopen posekat
travu v tomto Useku).

V tomto pfipadé je minimalni vzdalenost od kabelu ke kabelu
30 cm.

Pokud neni mozné dodrzet minimalni vzdalenost 30 cm
(11,81”), je tfeba povazovat sekundarni prostor za ZAVRENY
PROSTOR.

prostor®.
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4. Kdyz se uvnitf nebo zvenci pracovni plochy nachazi vydlazdény usek nebo pfistupova cesta na stejné Urovni jako travnik,
umistéte obvodovy drat do vzdalenosti 5 cm (1,96 ") od okraje vydlazdéného Useku. Roboticka sekacka vyjede mirné z
travniku a veSkera trava bude posekana. Kdyz je dlazba kovového typu nebo kdyz se na pracovni ploSe nachazi kovovy
priklop Sachty, podstavec sprchy nebo elekirické kabely, umistéte obvodovy drat do vzdalenosti nejméné 30 cm (11,81 "),
aby se zabranilo porucham robotické sekacky a ruseni na obvodovém dratu.

@
z Dulezita informace

Uvedena ilustrace znazornuje pfiklad vnitfnich a obvodovych prvkid pracovni plochy a vzdalenosti, které je
treba dodrzet pro poloZeni obvodového dratu. Ohranicte vSechny Zelezné nebo jiné kovové prvky (Sachty,
elektrické privody apod.), aby se zabranilo ruseni signalu obvodového dratu.

J/

Kdyz se uvnitf nebo zvenéi pracovni plochy nachazi pfekazka, napfiklad obrubnik, zed nebo sténa, umistéte obvodovy drat
do vzdalenosti nejméné 35 cm (13,78 “) od pfekazky; jestlize se chcete vyhnout tomu, aby robot narazil do pfekazky, umistéte
obvodovy kabel alespori 40 cm (15,75 “) od pfekazky. Sekani pfipadné travy, kterd se nachazi v blizkosti okraje, u kterého jste
se rozhodli neumoznit ¢innost robotické sekacky, bude mozné provést s pouzitim ofezavace okrajl travniku nebo kfovinofezu.

~

35cm.
/13,78 "

Kdyz se uvnitf nebo zvenci pracovni plochy nachazi zahon, Zivy plot, rostlina s preénivajicimi kofeny, maly pfikop (2-3 cm) nebo
maly obrubnik (2-3 cm), polozte obvodovy drat do vzdalenosti nejméné 30 cm (11,81 "), aby se zabranilo posSkozeni robotické
sekacky nebo pfitomnych prekazek. Sekani pfipadné travy na ploSe, na které jste se rozhodli neumoznit ¢innost robotické
sekacky, bude mozné provést s pouzitim ofezavace okraji travniku nebo kfovinorezu.

%f; cm.

/11,81

vycénivajici kofeny
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Jestlize je uvnitf nebo vné pracovniho prostoru bazén, jezirko, sraz, strouha, schodek ¢&i verejna silnice nechranéna nebo
chranéna snadno prekonatelnym plotem, polozte obvodovy kabel do vzdalenosti alespori 90 cm (35,43 “).Za UCelem instalace
obvodového kabelu co nejblize k ploSe k posekani doporucujeme umistit nesnadno prekonatelny plot, jestlize se plocha nachazi
v blizkosti vefejnych prostor, nebo plot o vySce 15 cm v ostatnim pfipadech. Diky tomu bude mozné polozit obvodovy kabel za
dodrzeni vzdalenosti popsanych v pfedchozich bodech.

®
z Dulezita informace

Dusledné respektovani vzdalenosti a sklonti vymezenych v navodu zarucuje optimalni instalaci a dobrou
¢innosti robotické sekacky. Za pfitomnosti svahl nebo kluzkych terént zvyste vzdalenost nejméné o 30 cm.
/11,81".

90 cm. '
/35,44 S 90 cm.
/35,44 ¢

“§§ L um.-.fl;/’/‘:/}):

Kdyz se uvnitf pracovni plochy nachazeji prekazky, napfiklad stromy, kefe nebo sloupy bez ostrych hran, neni tfeba je ohrazovat.
Robotickéa sekacka narazi do prekazky a zméni smér. Kdyz si pfejete, aby roboticka sekaCka nenarazela do prekazek a aby
byla zajisténa jeji bezpecna a ticha ¢innost, doporucuje se ohradit vSechny stalé prekazky. Mirné naklonéné prekazky, jako
jsou kvétinace nebo stromy s vy€nivajicimi kofeny, musi byt ohrazeny, aby se zabranilo poskozeni sekaciho noze i samotnych
prekazek.

Pro vymezeni prekdzky pocinaje bodem vnéjSiho obvodu, ktery se nachéazi nejblize vymezovanému pfedmétu, umistéte
obvodovy drat az k prekazce, obejdéte ji v pravidelnych vzdalenostech popsanych v ptedchozich bodech a vratte se s dratem
podél predchozi drahy. Umistéte vychozi i zpétny obvodovy drat, ktery se nachazi nad nim, pod stejny hiebik; v tomto pfipadé
roboticka sekacka zajede az za obvodovy drat.

Pro spravnou €innost robotické sekacky musi byt minimalni délka prekrytého obvodového dratu 70 cm (27,56 "), aby byl robotické
sekacce umoznén pravidelny pohyb.

/" min. 70 cm

= 7 127,56
I]
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INSTALACE OBVODOVEHO DRATU

Obvodovy drat musi byt ulozen do zemé nebo polozZen na terénu.
V pfipadé, ze je k dispozici strojni zafizeni pro kladeni dratu,
je vhodnégjsi jej ulozit do zemeé, protoze v takovém pripadé je
zarucéena lepsi ochrana samotného obvodového dratu. V opacném ObVOdOV)'I drat
pfipadé je tfeba polozit drat na terén s pfisluSnymi nize popsanymi

hfebiky.

®
z Dulezita informace

Pokladani obvodového dratu zahajte od prostoru
pro instalaci nabijeci stanice, nechte par metra
navic a poté jej odstfihnéte na miru v zavérecéné fazi
pripojovani jednotky.

Drat polozeny na terénu

Posekejte velmi nizkou travu vyZina¢em nebo kfovinofezem po
celém obvodu prostoru, ve kterém bude poloZzen kabel. Timto
usnadnite polozeni kabelu pfimo na zem a vyhnete se tomu, aby
sekacka prefizla kabel ¢i poskodila jeho izolaci.

1. Umistéte kabel (ve sméru hodinovych ruci¢ek) podél celého
obvodu a upevnéte ho pomoci pislusnych hfebikd vzdalenych
cca 100 cm (39,37"). Kabel musi byt v kontaktu s terénem, aby
ho sekacka nepoSkodila pfed tim, nez ho zakryje trava.

- Ve fazi kladeni obvodového dratu dodrzujte smér otaceni
kolem z&hont (proti sméru hodinovych rucicek).

- Na nepfimoc€arych Usecich pfipevnéte drat tak, aby nedoslo
k jeho zkrouceni, ale aby dosahl pravidelného zatacéeni (s
polomérem 20 cm).

febiky p
upevnéni dratu

~~ -
~— =
ROl TR Ll

Drat uloZzeny do zemé
1. Provedte v terénu pravidelny vykop, symetricky vzhledem k afe znazornéné na terénu.

2. Umistéte drat ve sméru hodinovych ruci¢ek podél celé drahy, do hloubky nékolika centimetrl. Nepokladejte drat do zemé ve
vétsi hloubce nez 5 cm, aby nedochazelo ke snizeni kvality a intenzity signalu zachytavaného robotickou sekackou.

3. Béhem kladeni dratu Ize dle potfeby drat uchytit v nékolika mistech pfislusnymi hiebiky, aby byla zachovana jeho poloha
béhem jeho pfikryvani zeminou.

4. Zakryjte vSe zeminou a zajistéte, aby drat zlstal v zemi napnuty.

17 Navod k pouZitf



Spojovani obvodového dratu. e N

Jestlize je vyzadovan dal$i hrani¢ni kabel, pro dokonceni instalace
pouzijte originalni spojku. I

Zasurite konec kazdého kabelu do spojky a zkontrolujte celkové
zasunuti kabeld tak, aby byly jejich konce vidét na druhé strané.
Stisknéte nadoraz tla¢itko na horni strané zafizeni pomoci klesti.

®
z Dilezita informace

- Pouzivejte pouze originalni spojky, které
zajistuji bezpeéné a vodotésné elektrické
zapojeni.

- Nepouzivejte izolacni pasku €i jiny spojovaci
material nezajistujici spravnou izolaci
(kabelova oka, svorky atd.); vihkost terénu
¢asem vyvola oxidaci a preruseni hrani¢niho
kabelu.

INSTALACE NABIJECI STANICE A JEDNOTKY NAPAJECIHO ZDROJE

i e Y |
Opatrnost — Vystraha

Pred provedenim jakéhokoli zasahu zruste hlavni ¥
elektrické napajeni.

Napajeci zdroj umistéte do prostoru, ktery neni
pristupny détem. Napfiklad do vysky presahujici Min. vyska
160 cm (63.00 "). s
(63.00 ")

Kabel, ktery vede k dobijeci stanici, se nesmi ani
zkracovat a ani prodluzovat. Prebyteény kabel
je tfeba navinout do tvaru osmicky, jak je to
znazornéné na obrazku.

Obvodovy kabel pouzity pfi instalaci nesmi byt
krat$i nez 50 m; obratte se na nejbliz$i servisni
stredisko.

1. Umistéte zakladnu do zvoleného prostoru.

2. Vlozte obvodovy drat (M) podél voditka na nabijeci stanici. Ufiznéte nadbyte¢ny hrani¢ni kabel, pfiblizné 5 cm nad konektory.

3. P¥ipojte vstupni vodi¢ k Eervené svorce vysilace (T). Pfipojte vystupni vodi€ k ¢erné svorce.

Svorky se pouziji pouze pro pripojeni originalniho obvodového kabelu.

' cervené svorce
E Wy W Wie- =] = = - g - S o
) ® o]
o D’Q
=
] B o] B o] ls] o] )
L] |
M=
. = = o o s}
) o)
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4. Pfipevnéte zakladnu (N) k terénu hfebiky (P). Dle potfeby
pfipevnéte zékladnu rozpinacimi kotvami (Q).

5. Provedte instalaci napajeciho zdroje (A).

6. Pripojte napéjeci kabel (E) nabijeci stanice (N) k napajecimu
zdroji (A).

7. Pripojte zastreku napajeciho zdroje (A) do zasuvky elektrické
sité.

8. Kdyz LED vysilace blika, zapojeni je spravné. V opacném
pfipadé je tfeba identifikovat poruchu (viz ,ldentifikace
problém“).

9. Odmontujte ochranny kryt (L).

19

—

vysila¢ (B)

napajeci kabel (E) .

proudovy napéjeci
zdroj (A)

obvodovy
drat

Min. vyska 160 cm
(63.00 ")
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NABIJENI AKUMULATORU PRI PRVNIM POUZITI

. Umistéte robotickou sekacku do nabijeci stanice.

Stisknéte tlacitko ON/OFF a pockejte nékolik sekund na
celkové spusténi robota.

LED kontrolka baterie zaCne svitit oranzové a bude nepferuSované
svitit po nékolik sekund pfi rozeznani dobijeci stanice.

Zkontrolujte, jestli je LED kontrolka AUTO vypnuta. Pfipadné
stisknéte tlacitko AUTO pro jeji vypnuti.

Po ukonceni dobijeni je mozné pouzit robota nebo ho
naprogramovat pro uvedeni do provozu (viz ,Rezim
programovani®).

z Dulezita informace

Pfi prvnim napajeni je tfeba nechat akumulatory
nabijet po dobu nejméné 4 hodin.

NASTAVENI

-

START
AUTO
_ PRUSE
s/
4

=

BATTERY

AUTO

DOPORUCENI PRO NASTAVENI

z Dulezita informace

UZivatel musi provadét nastaveni podle postupl uvedenych v navodu. Neprovadéjte zadny druh nastaveni,
které neni vyslovné uvedeno v navodu. Pripadna mimoradna nastaveni, ktera nejsou vyslovné uvedena v
navodu, musi byt provadéna vyhradné personalem Servisnich stredisek autorizovanych Vyrobcem.

NASTAVENI VYSKY SEKANI

Pfed nastavenim polohy noze odpovidajici pozadované vySce sekani se ujistéte, ze je roboticka sekacka zastavena a Ze se

nachazi v bezpeném stavu (viz ,Bezpecné zastaveni robotické sekacky®).

z Dilezita informace

Abyste zabranili nebezpeéi porezani rukou, pouzZivejte ochranné rukavice.

1.

Pfeklopte robotickou sekacku a ulozte ji tak, aby nedoslo k
poskozeni kapoty.

PFislusnym klicem otocte tfmen ve sméru hodinovych rucicek.
Nadzvednéte nebo spustte sekaci Ustroji za i¢elem dosazeni
pozadované vysky sekani. Hodnotu Ize zjistit prostfednictvim
stupnice na kli¢i z vybavy.

z Dilezita informace

Nepouzivejte robotickou sekacku k sekani travy s
vyskou prevysujici sekaci niiz o vice nez 1 cm (0,40
"). VySku sekani snizujte postupné. Doporucuje
se snizovat vySku sekani o méné nez 1 cm (0,40
") kazdé 1+2 dny, dokud nebude dosazeno idealni
vysky.

4. Po dokonCeni nastavovani pfislusSnym klicem otoCte tfrmen

proti sméru hodinovych rucicek.

5. Preklopte robotickou sekacku do provozni polohy.

Navod k pouZit 20




POUZITI A PROVOZ

POVINNOSTI PRO POUZITI

@
(&) Dilezite

- Pred prvnim pouzitim robota si pozorné prectéte tento navod a ujistéte se, ze jste porozuméli veSkerym
v ném obsazenym informacim, zejména tém, které se tykaji bezpecnosti.

- Pouzivejte pouze pro ucely stanovené vyrobcem. Je zakazano provést jakékoliv zmény ¢i Upravy na
mechanismech s cilem zvysit vykon zafizeni.

- Nepouzivejte robota a jeho periferni zafizeni za nepfiznivych povétrnostnich podminek, predevsim
hrozi-li nebezpec¢i zasahu bleskem.

POPIS OVLADACIHO PANELU A PREHLED MENU

Na obrazku je znazornéna poloha a funkce ovladacl zafizeni.

STOP. - .
Stisknéte pro bezpecné zastaveni sekacky na travu.
Pouzijte v pfipadé hroziciho nebezpeci a pro provedeni
udrzby robota.

Stisknéte pro spusténi nebo vypnuti robota.

Aktivujte nebo deaktivujte automaticky rezim.
AUTD | PF¥ automatickém provozu robot pracuje podle
programovani popsaného na nasledujicich strankach.

BRATTERY

Vypnuto: Rucni rezim.
Nepretrzité svitici kontrolka : Automaticky rezim.

o =]
c T2
‘:I (:’_. =

Stav nabiti baterie.
BATTERY

=- ]
ol
m
A
3

Provozni ~ chyba. Odkazujeme na  kapitolu
»~VYHLEDAVANI PORUCH*

©

Robot v dobijeci stanici (LED kontrolka AUTO vypnuta)

2™ | Stisknéte pro spusténi ruéniho pracovniho cyklu. Pokud je baterie dostate¢né nabita a LED kontrolka AUTO je
PAUSE | vypnutd, robot zaéne pracovat. Po dokonceni pracovniho cyklu se robot vrati do dobijeci stanice.

=y
o
o
o
-
>
o
N
[
>
=
o
Q
o

Pokud je robot v pohybu, umoznuje prerusit sekani a robot pfejde do rezimu Stand-by.

Pokud je robot v rezimu Stand-by, umozriuje obnovit sekani.

Vrati se do dobijeci stanice a obnovi automaticky nebo ruéni provozni rezim podle stavu LED kontrolky AUTO.

D[
= |
C|l3
njl|=a
mi-
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UVEDENI DO PROVOZU

Postup pro uvedeni do provozu se provede pred spusténim a po dlouhodobé necinnosti robota.
Zkontrolujte, jestli je vyska travniku kompatibilni se spravnym provozem robota (viz technické udaje).
Nastavte vysku sekani (viz nastaveni vysky sekani).

+  Zkontrolujte spravné vymezeni pracovni plochy a pfipadné pfekazky, které by mohly ohrozit provoz robota, jak je to uvedeno
v ¢asti ,Pfiprava a vymezeni pracovni plochy“ a v nasledujicich ¢astech.

Zkontrolujte, jestli nejsou v zahradé velké kaluze, které se mohou vytvofit po silném desti.
Umistéte robota do dobijeci stanice.
Stisknéte spoustéci tlacitko ON/OFF a pockejte nékolik sekund na celkové spusténi robota.
+ LED kontrolka baterie za¢ne svitit oranzové a bude nepferuSované svitit po nékolik sekund pfi rozeznani dobijeci stanice.

Robot je pfipraven na provoz. Stisknéte tlacitko ,AUTO" pro nastaveni automatického nebo ru¢niho provozu robota.

Provoz robota v ruénim rezimu ,,LED AUTO vypnuta“

Jakmile bude baterie zcela nabita, stisknéte tlacitko START/PAUZA pro spusténi pracovniho cyklu. Jakmile se baterie vybije,
robot se vrati do dobijeci stanice.

Pokud nebude travnik zcela posekany, pockeijte na celkové dobiti baterie a spustte novy pracovni cyklus.
Pro lepsi vysledek doporu€ujeme pouzivat robota alespor kazdy druhy den.

Pro zménu vychoziho nastaveni urCitych funkci robota staci stahnout aplikaci pro smartphone zdarma, viz odstavec
sPRISTUP K MENU PRES APLIKACI".

Provoz robota v automatickém rezimu ,,LED AUTO vypnuta“

V automatickém rezimu je robot naprogramovan tak, aby pracoval ve v8ech dnech tydne. Pomoci mobilni aplikace je mozné
kontrolovat vychozi nastaveny ¢as.

+ Pocet pracovnich cykld je stanoven automaticky podle kapacity baterie. V automatickém rezimu robot vyjede z dobijeci
stanice, provede pracovni cyklus, vrati se do stanice a poté zane znovu pracovat, pokud to bude tfeba.

Pro zménu vychoziho nastaveni doby prace a jinych funkci robota staci stahnout aplikaci pro smartphone zdarma, viz
odstavec ,PRISTUP K MENU PRES APLIKACI“.
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POUZITI ROBOTA V ZAVRENYCH PROSTORECH BEZ DOBIJECI STANICE

Robot se musi spustit v rezimu Zavfeny prostor pro pfechod do zavienych prostord, vymezenych obvodovym kabelem a bez
dobijeci stanice.

A Varovani - Upozornéni

Pro pfepravu robota pouzijte pfislusnou rukojet. Nechytejte robot za ram, vzdy pouzijte pfisludnou rukojet.

1. Umistéte robota do pracovniho prostoru alespori 100 cm
(39,37") od obvodového kabelu a jakékoliv jiné prekazky.

2. Stisknéte tlaCitko ON/OFF a pockejte nékolik sekund na
celkové spusténi robota. Postupujte podle pokyn(i zobrazenych
na displeji a zadejte heslo, jestlize o to budete pozadani.

3. Pfipojte se k robotu prostfednictvim APP z Vaseho chytrého
telefonu a zvolte tlagitko §_

4. Zvolte tlacitko “zavieny prostor”. @
5. Nastavte €as konce prace a poté stisknéte OK.

Po ukon€eni prace bezpetné zastavte robota (viz “Bezpecné
zastaveni robota) a pfemistéte ho do prostoru s dobijeci stanici.

Obnovte normalini chod robota podle pokyni uvedenych v kapitole
“UVEDENI DO PROVOZU".

PRISTUP K MENU PRES APLIKACI

V robotu je zabudovano bluetooth zafizeni pro programovani a fizeni robota ze smartphonu.

Z webové stranky produktu stahujte aplikaci pro smartphone s Androidem nebo 10S. Aktivujte aplikaci a provedte postup pro
pfipojeni k robotu.

PIN kod pro prvni pfistup je ,0000% co nejdfive PIN zmérite pro zabezpeceni robota.

Aplikace umoznuje:
+  Zménit vychozi nastaveni doby prace.
Nastavit funkci Cidla desté.
+  Nastavit vychozi body pro optimalni spravu pfipadné sekundarni plochy.
+  Zménit heslo.
Zadat pfikaz Start / Pause / Home.
+  Ovladat robota béhem sekani.
Zobrazit stav, vystrazna hlaSeni a pfipadné chyby robota.

NASTAVENI UZIVATELSKEHO MENU PROSTREDNICTVIM MOBILNI APLIKACE

Spustte aplikaci ze svého smartphonu pro otevieni programovani robota pomoci funkce ,Setup- Nastaveni.

Zobrazi se shrnuti dostupnych programovacich funkci; detailni popis kazdé funkce je obsazen na nésledujicich strankach.
Funkce oznacené (*) jsou k dispozici pouze u nékterych modelu. Viz tabulka ,Technické Gdaje”.
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NASTAVENI MENU - REZIM PROGRAMOVANI

Programovani robota

-

N

B

N

J

Nastaveni pracovnich timer

Pracovni program

Programovani dne

@@@Q

SCHEDULE

ORONORC

WORK NG AREAS BORDER CUT

B60® -

hlavni plocha

vedlej$i plocha 1
(30 %, 60 m, Ve sméru
hodinovych ruc¢icek) #

.-«---.«--.‘

» Proti sméru hodinovych
ucicek

ve_sméru hodinovych
> gicek v

J

o
z Dilezité

- Pro maximalni vyuziti potencialu robota ho doporucujeme nastavit
tak, aby pracoval kazdy den.

- Jestlize je tfeba nastavit vice pracovnich prostorti, doporuéujeme
pouzit pfi programovani alesponi dva odliSné pracovni ¢asy pro
zvysSeni frekvence sekani.

Je mozné nastavit 3 odli$né pracovni profily, které se mohou pouzit pro
specifické pfipady, napfiklad kdyz si chcete uzit zahrady v odliSném Case
nez je ten obvykly.

Posledni nastaveny profil zlstane oznaceny odliSnou barvou a jedna se o
aktivni profil béhem automatického provozu robota.

Stisknéte nékolikrat tlacitko € pro navrat k hlavnimu menu.

Pro kazdy den tydne je mozné nastavit az 4 pracovni ¢asy.
Klepnéte na plochu na displeji odpovidajici dnu, ktery chcete naprogramovat,
a poté prejdéte k programovani ¢asu.

Pro kazdy pracovni ¢as (T1,T2,T3,T4) nastavie zaCatek a konec prace a
plochy, na kterych muGze robot pracovat.

@ Casy T1,T2,T3,T4 se nesmi prekryvat; robot odstrani é&as,
ktery je pfi¢inou konfliktu.

“Sekani okraje” Diky této funkci zacne robot pracovni cyklus sekanim travniku
podél okraje. Doporu€ujeme aktivovat tuto funkci dvakrat tydné.

Pfiklad nastaveni:
T1: 09:00 - 11:00, A1, A2, A3, A4
T2:15:00 - 17:00, A1, A2

Robot se v ¢ase 15:00-17:00 pokusi provést pracovni cyklus pouze v prostoru
A1 nebo A2.

@ Pro dosaZeni pracovnich prostort, pro navrat do dobijeci
stanice nebo pfi nahodné praci mize robot vjet i do prostoru
A3 a A4.

Nastaveni pracovniho Casu robota je velmi dllezité pro jeho
spravny provoz. Konfigurace pracovniho ¢asu je ovlivnéna mnohymi
parametry (napf. pocCet prostor(, kapacita baterii, sloZitost travniku,
typ sekacky na travu atd.). Obecné plati, Ze v pfipadé viceploSnych
zahrad, zahrad s prekazkami nebo slozitych prostor( je tfeba o néco
prodlouzit dobu prace robota. Nasleduje indikativni tabulka, kterou
muzete pouzit pro prvni konfiguraci.

m? (ft?) | T1 T2 T3 T4
800 (8608") 10:00 12:00 14:00 16:30
1200 (12912 10:00 13:00 15:00 18:00
1800 (19418") 09:00 21:00
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Navrat do zakladny

AT

~
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Nastaveni zahrady

g

Nastaveni pracovnich prostort

Nastavi vzdalenost robota obvodového kabelu béhem navratu do dobijeci
stanice.

“OFF”. Doporu¢ené nastaveni pro slozité zahrady s mnohymi pfekazkami v
blizkosti obvodového kabelu a s Gzkymi prichozimi prostory. Robot umisti
kola vedle obvodového kabelu pro navrat do dobijeci stanice.

@ Obvodovy kabel je treba nainstalovat podle metody “OFF”;
viz odstavec “metoda navratu do dobijeci stanice”.

Se zbyvajicimi parametry robot pro navrat do dobijeci stanice zachovéa
nastavenou vzdalenost od obvodového kabelu. Moznost doporu¢ena pro
plochy se sklonem nebo zahrady bez pfekazek v blizkosti obvodového kabelu.

@ Obvodovy kabel je treba nainstalovat podle metody “MIN MED
MAX?”; viz odstavec “metoda navratu do dobijeci stanice”.

Nastavi chovani robota, jakmile ¢idlo zaznamena dést.

ON: Pfi zaznamenani desté se robot vrati do dobijeci stanice. Po dokonceni
dobijeciho cyklu robot obnovi automaticky provozni rezim, jestlize ¢idlo
nezaznamena dést.

DELAY: Pfi zaznamenani desté se robot vrati do dobijeci stanice e zlistane
tam po nastavenou dobu, ktera se da zobrazit stisknutim tlacitka “Delay”.

OFF: Cidlo de&té je vypnuté.

Nastavi vlastnosti prostord plochy k posekani.

@ U jednoplosnych zahrad je nicméné treba nastavit alespon
jeden prostor.

Je mozné nastavit az 4 pracovni prostory.
Klepnéte na prostor, ktery chcete nakonfigurovat.
Pro deaktivaci zény je tfeba nastavit rozmeér rovnajici se 0 m2.
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Pracovni program

Pro kazdy prostor zahrady je tfeba nastavit:

DIMENSION DISTANCE - Rozmeér: Indikativni rozmér pracovniho prostoru v m2.
6000 375 - Vzdalenost. Potfebna vzdalenost pro najeti do prostoru sledovanim
mt mt obvodového kabelu. Jako referenéni vzdalenost vezméte stfed pracovniho
DISTANGEWIRE DIRECTION  ECO MODE prostoru, abyste méli jistotu, Ze robot za¢ne pracovat uvniti zvoleného
10 O OFF prostoru. Nastavte hodnotu O pro prostor, ve kterém je umisténa dobijeci
cm stanice.

- Smér. Nejkrat§i smér pro dosazeni pracovniho prostoru. Je mozné

nastavit jak pohyb ve sméru “hodinovych rulicek”, tak “proti sméru

i 3 hodinovych rucicek”. Robot, ktery vyjede z dobijeci stanice, pojede podél
i kabelu v nastaveném sméru.
----- -
H e a 7
s - Vzdalenost kabelu. Vzdalenost robota od obvodového kabelu pro
dosazeni pracovniho prostoru. Nastavte O cm pro slozité zahrady s
— mnohymi pfekazkami v blizkosti obvodového kabelu a s Gzkymi prachozimi
...... =l prostory.
vedlejsiplocha1 A o .. . | L.
(€D %, ED i, vesmer 4 - ECO Mode. Jestlize je tento rezim aktivovany a robot zaznamena, ze
hodinovych rucic¢ek) . . . . P . v
PO je travnik posekany, zkrati ¢as prace v tomto prostoru pro pfechod k
nasledujicimu ukolu.
> Edg}ég?ém hodinovych »;/ueéisérgsru hodinovych

Zakladni nastaveni

Nastaveni obecné povahy.

Navod k pouzitl

Ochrana. Umozriuje aktivovat/deaktivovat/zmeénit PIN CODE robota.
Pro nastaveni nebo zménu hesla musite nejdfive zadat PIN CODE a poté novy PIN CODE. P¥i koupi robota je
nastavené heslo “0000”.

@ Zvolte lehce zapamatovatelnou kombinaci, abyste heslo nezapomnéli.

menu robota nebo APP.

Obnovi tovarni nastaveni.
@ Dojde ke ztraté veskerych konfiguraci, bude treba znovu nastavit robota a zahradu. Co se tyce
PIN CODE, tovarni nastaveni obnoveno nebude.

Nastavte vzdalenost, kterou ma robot ujet po najeti na obvodovy drat pfed zménou sméru. Nastavte MIN, pokud
ma robot ujet minimalni moznou vzdalenost, MAX pro maximalni a MED pro stfedni vzdalenost.
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BEZPECNE ZASTAVENI ROBOTICKE SEKACKY

Béhem pouziti robotické sekacky se muze vyskytnout potfeba jejiho zastaveni. V béznych podminkach se roboticka sekacka
zastavuije tlacitkem “OFF”. V pfipadé nebezpeci nebo za uc¢elem provedeni Udrzby je tfeba provést zastaveni robotické sekacky
bezpecnym zplsobem, aby se zabranilo nebezpeci nahlého uvedeni noze do ¢innosti. Pro zastaveni robotické sekacky stisknéte
tlagitko “STOP*. Vytahnéte zastrcku z elektrické zasuvky.

z Dulezita informace

Zastaveni robotické sekacky bezpeénym zplisobem
je potfebné pro provedeni zasahti idrzby a oprav
(napfiklad: vyména noze, operace ¢isténi apod.).

Pro uvedeni robotické sekacky do c&innosti postupujte nize
uvedenym zpusobem:

umistéte robotickou sekacku na plochu uréenou k sekani travy;

stisknéte spoustéci tlacitko ON/OFF a pockejte nékolik sekund
na celkové spusténi robota.

stisknéte tlacitko START/PAUZA pro spusténi pracovniho
cyklu stroje.

DLOUHODOBA NECINNOST A OPETOVNE UVEDENI DO PROVOZU

Vv

pfipadé delSiho odstaveni robota a pfed zahajenim se€né sezoény je tfeba provést sérii operaci za Ucelem zajisténi spravné

¢innosti v okamziku jejiho opétovného pouziti.

1.
2.

Pted uskladn&nim v zimnim obdobi GpIné nabijte akumulator. Proved'te nabiti akumulatoru nejméné kazdych 5 mésica.

Prostfednictvim autorizovaného prodejce nechte provést zasah planované udrzby. Toto opatfeni je zcela nezbytné pro
udrZeni robotické sekacky v dobrém stavu. Obvykle jsou soucasti zasahu servisni sluzby nize uvedené operace:

* celkové ociténi ramu robotické sekacky, sekaciho noze a v8ech pohyblivych soucasti;
* vnitfni vyCisténi robotické sekacky;
» ovéfeni funkénosti robotické sekacky;

* kontrola a dle potfeby také vyména opotfebovanych komponentd, jako napf. sekaciho noze, kartaCe (pouze u modell
robota s motory osazenymi kartaci);

* ovéfeni kapacity akumulatoru;
» dle potfeby Ize u prodejce také provést aktualizaci softwaru.

Dakladné vygistéte celou robotickou sekacéku a nabijeci stanici (viz ,Cisténi robotické sekadky®).

Zkontrolujte pfipadné opotfebované nebo poskozené komponenty, jako napf. sekaciho nliz, a zhodnotte potiebu jejich
vymeny.

Odlozte robotickou sekacku na chranéné suché misto s teplotou prostfedi v rozsahu 10-20 °C, které neni snadno dostupné
(déti, zvifata, cizi télesa apod.). Robotickou sekacku skladujte pfi teploté nizSi nez 20 °C kvlli omezeni samovybijeni
akumulatord.

Vytahnéte zastréku (A) z elekirické zasuvky.

Prikryjte nabijeci stanici (C), aby se zabranilo vniknuti materialu dovnitf stanice (listy, papiry apod.) a aby byla zajisténa
ochrana kontaktnich desek.
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Opétovné uvedeni do provozu

Pfed opétovnym uvedenim robotické sekaCky do provozu
po obdobi dlouhodobé necinnosti postupujte nize uvedenym

zplsobem.

1. Zasunte zastrcku do zasuvky (A) do zasuvky elektrické sité.

2. Zapnéte hlavni zdroj elekirického napajeni.

3. Umistéte robotickou seka¢ku do nabijeci stanice.

4. Stisknéte tlacitko ON/OFF a pockejte nékolik sekund na
celkové spusténi robota.

5. LED kontrolka baterie zaCne svitit oranzové a bude
nepferuSované svitit po nékolik sekund pfi rozeznani dobijeci
stanice.

6. Nyni je robotickd sekacka pfipravena k pouziti (viz

LProgramovaci rezim®).

Népéjeci
zdroj (A)

Nabijeci
stanice (C)

NABIJENI AKUMULATORU KVULI DLOUHODOBEJSI NECINNOSTI

! Nebezpeci — Upozornéni

Je zakazano nabijet robotickou sekacku ve
vybusném nebo hoflavém prostiedi.

1.

Zapnéte elektrické napéjeni nabijeci zakladny a ujistéte se o
tom, Ze kontaktni desky jsou Cisté.

Umistéte robotickou sekacku do nabijeci stanice.

Stisknéte tlacitko ON/OFF a pockejte nékolik sekund na
celkové spusténi robota.

LED kontrolka baterie zatne svitit oranzové a bude
nepferuSovaneé svitit po nékolik sekund pfi rozeznani dobijeci
stanice.

Zkontrolujte, jestli je LED kontrolka AUTO vypnuta. Pfipadné
stisknéte tlacitko AUTO pro jeji vypnuti.

Po dokonéeni nabijeni (pfiblizné po 6 hodinach) stisknéte
tlagitko “OFF” (C).

Odlozte robotickou sekac¢ku na chranéné suché misto s
teplotou prostfedi v rozsahu 10 - 20 °C, které neni snadno
dostupné (déti, zvifata, cizi télesa apod.).
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TLACITKO “ON” (A)

TLACITKO “PLAY/PAUSE” (B)

TLACITKO “OFF” (C)




RADY PRO POUZITI

NiZe jsou uvedeny nékteré pokyny, kterymi je tfeba se fidit pfi pouZiti robotické sekacky:

i po nalezitém precteni dodané dokumentace je tfeba pfi prvnim pouziti provést nékolik zkuSebnich manévrd, abyste se
seznamili s ovladacimi prvky a s hlavnimi funkcemi;

zkontrolujte utazeni upevriovacich SroubU hlavnich soucasti;
travnik sekejte Casto, aby nedoslo k nadmérnému ristu travy;

nepouzivejte robotickou sekacku k sekani travy s vyskou prevysujici sekaci niiz o vice nez 1 cm (0,40 "). V ptipadé vysoké
travy zvednéte sekaci ndz a poté jej v nasledujicich dnech postupné pfesouvejte do nizSich poloh;

kdyz je travnik vybaven automatickym zavlazovacim zafizenim, naprogramuijte robotickou sekacku tak, aby se vratila do
nabijeci stanice nejméné 1 hodinu pfed zahajenim zavlazovani;

zkontrolujte sklon terénu a ujistéte se, ze neprekracuje maximalni povolené hodnoty pro pouziti robotické sekacky, aby byla
zajisténa jeji bezpecna Cinnost;

doporuc¢ujeme naprogramovat robotickou sekacku tak, aby nepracovala vice, nez je tfeba, a to na zakladé vyhodnoceni ristu
travy v rliznych ro€nich obdobich, a aby se tak zabranilo jejimu zbyte€nému opotfebeni a zkraceni Zivotnosti akumulatord;

béhem c¢innosti robotické sekacky se kvlli zabranéni rizikim pro bezpecnost ujistéte, Ze se na pracovni ploSe robotické
sekacky nenachazeji zadné osoby (zejména déti, starsi lidé nebo fyzicky postizené osoby) a doméci zvifata. Za GCelem
zabranéni uvedenému riziku doporu€ujeme naplanovat pracovni ¢innost robotické sekacky ve vhodnych ¢asovych usecich.

Vyrobce nezajistuje kompletni kompatibilitu mezi robotizovanou sekackou na travu a jinymi typy bezdratovych systémd,
ovladadu, radiovych vysilaét, akustickych zatizeni a podzemnich elektrickych ohrazeni pro zvifata apod.

RADNA UDRZBA

DOPORUCENI PRO UDRZBU

z Dulezita informace

Béhem operaci udrzby pouzivejte osobni ochranné prostredky uvedené Vyrobcem, a to zejména pfi zasahu
na nozi. Pfed provadénim operaci udrzby se ujistéte, Ze je roboticka sekacka zastavena a Ze se nachazi v
bezpe€¢ném stavu (viz ,,Bezpeéné zastaveni robotické sekacky“).

TABULKA INTERVALU PLANOVANE UDRZBY

Interval | Komponent | Druh zasahu | Odkaz
Vycisténi a kontrola .
Gcinnosti noze. V pfipadé Viz ,Cisténi robotické
NG ohnuti noze v dlsledku sekacky”
narazu nebo v pfipadé jeho
nadmé,rného opotrebeni Viz ,Vyména noze"
provedte jeho vyménu
Kazdy tyden Kulové rukojeti nabijeni Vycisténi a odstranéni Viz ,Cisténi robotické
akumulatord pripadnych oxidaci sekacky”
P Vycisténi a odstranéni Viz ,Citéni robotické
Kontaktni desky pripadnych oxidaci sekacky”
R Vycisténi a odstranéni Viz ,Citéni robotické
Destovy senzor pfipadnych oxidaci sekacky”
e .y ; ; A Viz ,Citéni robotické
Kazdy mésic Roboticka sekacka Provedte vycisténi sekacky*
: Provedte technickou Viz ,Dlouhodoba necinnost
‘Sjgggg%gzaorr?k nebo na konci Roboticka sekacka kontrolu v autorizovaném a opetovné uvedeni do
y servisnim stfedisku provozu”
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CISTENI ROBOTICKE SEKACKY

1. Zastavte robotickou sekacku v bezpe¢ném stavu (viz ,Bezpeéné zastaveni robotické sekacky®).

Opatrnost — Vystraha
Abyste zabranili nebezpe¢i porezani rukou, pouzivejte ochranné rukavice.
2. Vycistéte vSechny vnéjsi povrchy robotické sekaCky houbou navihéenou ve viazné vodé a neutralnim saponatu, kterou jste

pred pouzitim fadné vyzdimali.

Opatrnost — Vystraha

Pouziti nadmérného mnozstvi vody mize zpUsobit vniknuti vody a poskozeni elektrickych komponentt.

3. Nepouzivejte rozpoustédla nebo benzin, aby nedoSlo k poskozeni lakovanych povrcht a plastovych
komponentd.

a elektronickych komponentd.

Opatrnost — Vystraha

Aby nedoslo k trvalému poskozeni elektrickych a elektronickych komponentli, neponofujte robotickou
sekacku ¢aste¢né ani uplné do vody, protoze neni vodotésna.

5. Zkontrolujte spodni ¢ast robotické sekacky (prostor sekaciho
noze, predni a zadni kola) a s pouzitim vhodného kartace
odstrarite pfipadné inkrustace a/nebo zbytky, které by mohly
branit spravné innosti robotické sekacky.

6. Odstrarite pfipadné zbytky travy a listi z prostor rukojeti
robotické sekacky.

7. Vycistéte nabijeci kulové rukojeti akumulatord (A), kontaktni
desky (B) a odstrarite pfipadné oxidace nebo zbytky zplisobené
elektrickymi kontakty suchym hadrem a v pfipadé potfeby
abrazivnim papirem s jemnym zrnem.

8. Vydcistéte Cidlo desté (C) a odstrarite zbytkovou Spinu a
pfipadné zoxidované ¢asti.

9. Vycistéte vnitfek nabijeci stanice od nahromadénych zbytkd.
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IDENTIFIKACE PROBLEMU

PROBLEMY, JEJICH PRICINY A ZPUSOBY JEJICH ODSTRANENI

Ugelem niZe uvedenych informaci je pomoci pfi identifikaci a korekci pfipadnych poruch a nespravné &innosti, které by se
mohly vyskytnout béhem pouziti. Nékteré poruchy mohou byt vyfeSeny uzivatelem, zatimco jiné vyzaduji pfesny a kompetentni
technicky zasah nebo specifické schopnosti a musi byt provedeny vyhradné kvalifikovanym personalem s uznanymi zkuSenostmi,
ziskanymi ve specifickém oboru zasahu.

Pokud na robotu doslo k chybé a sviti nebo blika LED kontrolka ALERT, pomoci chytrého telefonu se pfipojte k APP a zjistéte,

0 jakou chybu se jedna.

A Opatrnost — Vystraha

Zastavte robot (viz “Bezpecné zastaveni robota”), jestlize ho potiebujete zkontrolovat, aby se necekané

nespustila rezna cepel.

Problém

Priciny

Neobvyklé vibrace

Robot je velmi hlu¢ny

Poskozeny sekaci ndz

Provedte vyménu nozZe za novy (viz ,Vyména
noze“)

Sekaci n0iZ je ucpan zbytky (pasky,
Sndrky, ulomky plastt apod.)

Zastavte robotickou sekacku v bezpe€ném stavu
(viz ,Bezpelné zastaveni robotické sekacky").
Odstrarite ucpani noze

A Opatrnost — Vystraha

Abyste zabranili nebezpeci porezani rukou,
pouzivejte ochranné rukavice

K uvedeni robotické sekacky
do &innosti doSlo za pfitomnosti
necekanych prekazek (spadlé vétve,
zapomenuté pfedméty apod.)

Zastavte robotickou sekacku v bezpe¢ném stavu
(viz ,Bezpecné zastaveni robotické sekacky")

Odstrafite pfipadné pfekazky a znovu uvedte
robotickou sekacku do ¢innosti (viz ,Uvedeni do
provozu - Automaticky rezim®)

Porucha elektromotoru

Nechte opravit nebo vyménit motor v nejbliz§im
autorizovaném Servisnim stfedisku

P¥ili§ vysoka trava

Zvyste vySku sekani (viz ,Nastaveni vySky
sekani)

Provedte pfedb&zné sekani plochy b&znou
sekackou

Roboticka sekacka se
spravné neumisti do nabijeci
stanice

Chybna poloha obvodového dratu nebo
napajeciho kabelu nabijeci stanice

Zkontrolujte pfipojeni nabijeci stanice (viz
sInstalace nabijeci stanice a napajeciho zdroje®)

Pokles terénu v blizkosti nabijeci
stanice

Umistéte nabijeci stanici na rovny a stabilni
povrch (viz ,Naplanovani instalace zafizeni®)

Roboticka sekacka se chova
chybné pfi objizdéni zahona

Chybné polozeny obvodovy drat

Spravné umistéte obvodovy drat (proti sméru
hodinovych ruci¢ek) (viz ,Instalace obvodového
dratu®)

Roboticka sekacka pracuje
vV nespravném ¢asovem
rozvrhu

Chybné nastavené hodiny

Proved'te nové nastaveni hodin robotické
sekacky (viz ,Programovaci rezim®)

Chybné nastaveny pracovni rozvrh

Proved'te nové nastaveni pracovniho rozvrhu
(viz ,Programovaci rezim®)
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Problém

Reseni

Pracovni plocha neni upiné
posekana

Nedostate¢na pracovni doba

Prodluzte pracovni rozvrh (viz ,Programovaci
rezim®)

Sekaci nlz s inkrustacemi a/nebo se
zbytky

Zastavte robotickou sekacku v bezpeéném stavu
(viz ,Bezpecné zastaveni robotické sekacky*)

& Opatrnost — Vystraha

Abyste zabranili nebezpeci pofezani rukou,
pouzivejte ochranné rukavice

Vycistéte sekaci ntiz

Opotifebovany sekaci niz

Provedte vyménu noZe za originalni nahradni dil
(viz ,Vyména noze")

P¥ili§ velka pracovni plocha vzhledem
ke skute¢né kapacité robotické sekacky

PFizplsobte pracovni plochu (viz ,Technické
parametry*)

Blizi se konec Zivotnosti akumulatort

Provedte vyménu akumulatord za originalni
nahradni dily (viz ,Vyména akumulator(*)

Nabiti akumulatori neprobéhne
kompletné

Vycistéte a odstrarite pfipadné oxidace z
kontaktnich mist akumulatort (viz ,Cisténi
robotické sekacky").

Nekompletné posekana
vedlejsi plocha

Chybné naprogramovani

Provedte spravné naprogramovani vedlejsi
plochy (viz ,Programovaci rezim“)

ALERT

Oranzova pomalu blikajici

Datum a ¢as nenastaveny

Pripojte de prostfednictvim APP z chytrého
telefonu pro aktualizaci data a ¢asu.

Poskozena fezna Cepel

Vyménte Cepel za novou (viz
svJymeéna Cepele").

Zanesena fezna Cepel (pasky, provazy,
plastové tlomky atd.)

Bezpecné robota zastavte (viz ,Bezpecné
zastaveni robota”).

A Varovani - Upozornéni

Pouzivejte ochranné rukavice, abyste si
nepofrezali ruce.

©

Oranzova rychle blikajici
kontrolka

kontrolka Vycistéte Cepel.
—_— £ Nastavte vy$Si vySku sekani (viz nastaveni
PFili§ vysoka trava vysky sekani).
Zkontrolujte, zda neni blokovan nebo
. . x ucpan cizimi pfedmety.
Robot je nadzvednuty od zemé Vycistéte a pfipadné odstrante zbytky travy,
které by mohly prekryt ¢idla.
Po stisknuti tla¢itka OFF bude LED Pripojte se z chytrého telefonu prostfednictvim
kontrolka blikat rychle APP pro zadani PIN robota.
P Lo , ZKkontrolujte spravné elektrické napajeni,
(ﬁ?ggggxpiekgggﬁjegzyggﬁgf%\Ilgkﬁc?l?é spravné zapojeni napajeciho zdroje a dobijeci
72 o"eni atd.) stanice (viz ,Instalace dobijeci stanice a
POJ ) napajeciho zdroje").
ALERT

Robot mimo obvod ve svahu

Vymezte plochu s pfiliSnym sklonem (viz ,Plan
pro instalaci zafizeni®).

Robot mimo obvod

Ovérte, je-li kabel spravné polozeny (pfiliSna
hloubka, blizkost kovovych pfedmetd a
vzdalenost mezi kabelem, ktery ohraniCuje dva
prvky, mensi nez 70 cm atd.) (viz ,Plan pro
instalaci zafizeni®).

Robot uvnitf zahonku

Natahnéte spravné obvodovy kabel (proti sméru
hod. rug.) (viz ,Instalace obvodového kabelu®).
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Problém

Reseni

ALERT

@ Neodstraniteln& chyba.

NepferuSovane svitici
oranzova kontrolka

Vypnéte a znovu zapnete robota.

serws

- . P - Zkontrolujte spravné pfipojeni do elektrické
Nedokcha2| Chybi napéjeci napéti zasuvky napajeciho zdroje
rozsviceni iy
A i Nechte vymenit pojistku v nejblizsim
LED (C) Vypalena pojistka autorizovaném Servisnim stfedisku
Zastavte robotickou sekacku v bezpeéném stavu
} LED (C) (viz ,Bezpecné zastaveni robotické sekacky").
& vysilace je Pferuseny obvodovy drat Odpoijte elekirickou zasuvku napéjeciho zdroje.
rozsvicena Provedte pfipojeni pterudeného obvodového
dratu

VYMENA KOMPONENTU

DOPORUCENI PRO VYMENU DiLU

@
z Dilezita informace

Proved’te operace vymény a opravy podle pokynii dodanych vyrobcem nebo se obrat'te na Servisni stiedisko,

pokud nejsou potiebné zasahy popsany v navodu.

VYMENA AKUMULATORU

@
z Dulezita informace

Vyménu akumulatoru nechte provést v autorizovaném servisnim stredisku.

VYMENA NOZE

1. Zastavte robotickou sekacku v bezpe¢ném stavu (viz ,Bezpe€né zastaveni robotické sekacky").

Dulezita informace

Abyste zabranili nebezpeéi porezani rukou, pouzivejte ochranné rukavice.

Pfi vyméné noze pouzijte vyhradné originalni ndz vhodny pro dané
zafizeni.

MODEL: C040BA4, CO40BAH
Koéd sekaciho noze: 075Z07800A

2. Preklopte robotickou sekacku a uloZte ji tak, aby nedoSlo k
poskozeni kapoty.

3. OdSroubujte Srouby (B) za u€elem demontaze noze (A).
4. Vlozte novy nlz a utahnéte Srouby.

5. Preklopte robotickou sekacku do provozni polohy.
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VYRAZENI ROBOTICKE SEKACKY Z PROVOZU

* Tento vyrobek je po skon&eni své zivotnosti klasifikovan jako elektroodpad - OEEZ (odpadni elektricka
a elektronické zafizeni), a proto je zakazéna jeho likvidace v ramci bézného domovniho odpadu nebo
smiSeného méstského odpadu (neseparovaného) i tfidéného méstského odpadu (separovaného).

e Uzivatel se musi ve fazi likvidace ujistit, Ze vyrobek bude zlikvidovan v souladu s pozadavky mistnich
zakonu; pfedevSim musi oddélit elektrické a elektronické komponenty a zlikvidovat je separovanym
zplsobem v pfisluSnych autorizovanych stfediscich pro sbér OEEZ nebo musi dorudit vyrobek jesté
vcelku prodejci pfi zakoupeni nového vyrobku. Neopravnéna likvidace OEEZ se tresta sankcemi uréenymi
zakony, které plati na daném Gzemi, na némz doslo k poruseni.

* Pritomnost nebezpecnych latek v elektrickych a elektronickych zafizenich se vyznacduje potencialnim [ ]
Skodlivym vlivem na Zivotni prosttedi a na lidské zdravi, a proto uZivatel sehrava mimoradné dileZitou roli
v pfispivani k opétovnému pouziti, recyklaci a v dalSich formach rekuperace OEEZ.

e VsSechny komponenty, které musi byt oddéleny a zlikvidovany specifickym zplsobem, jsou oznaceny
pfisluSnym symbolem.

! Nebezpeéi — Upozornéni

OEEZ - Odpad tvoreny elektrickymi a elektronickymi zafizenimi (OEEZ) mize obsahovat nebezpec¢né latky s
potencialné skodlivymi G€inky na Zivotni prostredi a na zdravi osob. Plati povinnost provést likvidaci OEEZ
spravnym zptisobem.

e Obal - Obal vyrobku je vyroben z recyklovatelnych materialt a musi byt zlikvidovan udrzitelnym zpdsobem v pfislusnych
sbérnych nadobach nebo v pfislusnych sbérnych stfediscich autorizovanych pro sbér.

e Akumulatory - Staré nebo vybité akumulatory obsahuiji latky Skodlivé pro Zivotni prostfedi a pro lidské zdravi a jejich likvidace

nesmi byt provedena v ramci bézného domovniho odpadu. Uzivatel je povinen zlikvidovat akumulatory udrzitelnym zptsobem
do pfislusnych sbérnych nadob nebo je odevzdat v pfislusnych stfediscich autorizovanych pro sbér.
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PROHLASENI O SHODE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
ProhlaSuje na svou odpovédnost, Ze vyrobek:

roboticka sekacka na travu, napajena akumulatorem, model C040BA4, CO40BAH je ve shodé se zakladnimi pozadavky pro
bezpecnost, ochranu zdravi a Zivotniho prostiedi, které jsou uvedeny v nasledujicich smérnicich Evropské unie:

Smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES, Smérnice o elektromagnetické kompatibilité 2014/30/ES, Smérnice
Radio (RED) 2014/53 / EU, Smérnice RoHS 2011/65/ES, Smérnice OEEZ 2012/19/EU, Smérnice o akustickych emisich
v prostiedi 2005/88/ES;

je ve shodé s nize uvedenymi harmonizovanymi normami:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (bezpecénost);

EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (bezpecnost);
EN 62233:2008 +AC:2008 (elektromagneticka pole);

EN 55014-1:2017 + A11:2020 (emise);

EN IEC 61000-3-2:2019 e EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (emise);
EN 55014-2:2015 (odolnost);

EN 50419:2006 (OEEZ — znaceni zafizeni)

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (elektromagneticka kompatibilita)
ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (elektromagneticka kompatibilita)
ETSI EN 300 328 V2.2.2 (radiové spektrum)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (radiové spektrum)

Modely vybavené “ Modul Connect (GPS, GPRS)”:
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (radiové spektrum)

prohlasuje, ze ve smyslu smérnice 2005/88/ES je uroveri LWA akustického vykonu naméfena na pfiznatném vzorku 63,0
dB + 2.0 dB (vazena na kfivce A a vztazena k 1 pW), Ze Groveri LWA zaru¢eného akustického vykonu je niz$i nez 67 dB
(vazena na kfivce A a vztazena k 1 pW) a ze technické spisy ve smyslu smérnic 2005/88/ES a 2006/42/ES byly vytvofeny
ve firmé Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (AR), Italie.

Terranuova B.ni 31/10/2022

Bernini Fabrizio
(Jednatel)

éi ':ié Iy
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ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, models C040BA4, C040BAH complies with the basic requisites for safety,
health and environmental protection provided for by the following UK Regulations:

Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 S.l. 2008/1597 (as amended), Electromagnetic Compatibility Regulations
2016 S.I. 2016/1091 (as amended), Radio Equipment Regulations 2017 S.I. 2017/1206 (as amended), Restriction of the Use
of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012 S.I. 2012/3032 (as amended),
Waste Electrical and Electronic Equipment Regulations 2013 S.1. 2013/3113 (as amended), Noise Emission in the Environment
by Equipment for use Outdoors Regulations 2001 S.I. 2001/1701 (as amended);

complies with the following designated standards:

BS EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (safety);

BS EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (safety);
BS EN 62233:2008 + AC:2008 (electromagnetic fields);

BS EN 55014-1:2017 + A11:2020 (emission);

BS EN IEC 61000-3-2:2019 and BS EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (emission);
BS EN 55014-2:2015 (immunity);

BS EN 50419:2006 (WEEE — Equipment marking)

BS EN 301 489-1 V2.2.3 (Electromagnetic compatibility)

BS EN 301 489-17 V3.2.4 (Electromagnetic compatibility)

BS EN 300 328 V2.2.2 (Radio Spectrum Efficiency)

BS EN 303 447 V1.1.1 (Radio Spectrum Efficiency)

Models equipped with "Connect module (GPS, GPRS)”:
BS EN 301 511 V12.5.1 (Radio Spectrum Efficiency)

also declares that, pursuant to the S.l. 2001/1701 (as amended), the LWA sound power level, out of a significant sample is
59 dB + 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1 pW), that the guaranteed LWA sound power level is less than 61 dB
(weighted on A curve and referred to 1 pW) and that the technical folders in compliance with the S.I. 2001/1701 (as
amended) and the S.I. 2008/1597 (as amended) are available c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a,
Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 31/10/2022

Bernini Fabrizio
(CEO)
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ZARUCNI PODMINKY

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) zaruc€uje svym zékaznik(m dodrZeni vSech prav obsazenych v evropské smérnici
1999/44/ES. Zaruka se vztahuje pfedevsim na vesSkeré materidlové a vyrobni vady, které se projevi v pribéhu 2 (dvou) let od
data zakoupeni vyrobku.

ZCS nezaruCuje nepretrzity a bezchybny provoz vyrobku a ani nepfijima odpovédnost za Skody zplsobené chybnou interpretaci
navodu. Tato zaruka se dale nevztahuje na: estetické Skody jako jsou Skrabance, pofezani nebo promackliny; spotfebni materialy
jako jsou baterie, pokud vSak k poSkozeni vyrobku nedojde nasledkem materialové nebo vyrobni vady; Skody zplsobené
pouzivanim vyrobku s pfisluSenstvim, které nevyrabi a ani neprodavéa ZCS; Skody zplisobené nehodami, zneuzitim, nespravnym
pouzivanim, zaplavami, pozarem nebo jinymi pfirodnimi jevy ¢€i vnéjSimi pfi¢inami; Skody na vyrobku, ktery byl upraven nebo
zmeéneén bez pisemného souhlasu ZCS.

ZCS si vyhrazuje vyhradni pravo na opravu nebo vyménu (s poskytnutim nového nebo v nedavné dobé zkontrolovaného
nahradniho vyrobku) vyrobku nebo jeho €asti, anebo se mize rozhodnout nahradit $kodu vracenim penéz. Pokud bude zvolena
moznost vraceni penéz, pfedmétny vyrobek je tfeba odevzdat ZCS, nebot se stane jejim vlastnictvim.

Béhem zarucni doby spole¢nost ZCS zajisti, podle vlastniho uvazeni, opravu nebo vyménu poskozenych, normalné pouzivanych
komponentd. PFi opravé nebo vyméné mohou byt pouzity komponenty a/nebo jednotky, které spoleénost ZCS v nedavné dobé
podrobila kontrole a prohlidce. ZCS si také vyhrazuje pravo pouzit nahradni jednotky, dily nebo komponenty majici srovnatelnou
hodnotu a design. Naklady na pofizeni dild a pracovni silu v souvislosti s opravou nebo vyménou nenese zakaznik, kterému
vSak bude nauctovano postovné. Pokud dojde k vyméné vyrobku nebo komponentu, jakykoliv nahradni dil se stane majetkem
uzivatele a nahrazeny dil se zase stane majetkem ZCS.

Tato zaruka neohrozuje prava kupujiciho stanovena platnymi vnitrostatnimi zakony, s vyjimkou bfemen k tizi kupujiciho za
UCelem zaruky.

Zaruka omezena na zemi zakoupeni vyrobku se da uplatnit u prodejce, u kterého byl robot zakoupen nebo v nejbliz§im servisnim
stfedisku. Vadny robot je tfeba osobné predat prodejci nebo do nejbliz§iho servisniho stfediska. Pokud bude vyrobek pfedan
prostfednictvim kuryra, na naklady kupujiciho, musi byt zabalen v originalnim obalu a musi k nému byt pfilozena kopie faktury
nebo pokladniho dokladu, s uvedenim data zakoupeni, vyrobniho &isla a popisu.

PODMINKY A OMEZENI JAK POZADAT O ZARUCNI SERVIS
e Ohledné zpusobu uplatnéni této zaruky a jakékoliv dalsSi Co se ty¢e zaru¢niho servisu a ziskani specifickych pokynud
informace kontaktujte svého prodejce. ohledné toho, kam a jak pfedat vyrobek ZCS, pro ktery je
) . . pozadovan zaruéni servis, kontaktujte prodejce, u kterého
 Tato zaruka je platna, pouze pokud: jste si vyrobek zakoupili. Pro uplatnéni zaru¢niho prava musi

- Bude vadny vyrobek piediozen spoletné s ¢itelnou kupujici predloZit kopii faktury nebo doklad o zakoupeni
originalni fakturou nebo pfijmovym pokladnim dokladem  Vyrobku, vydany prodejcem. Zaruka se omezuje na zemeé, ve
uvadéjicim datum zakoupeni a jméno prodejce. kterych ZCS nebo jeji autorizovani prodejci prodali vyrobek.

e Zaruka ztraci platnost v nasledujicich pfipadech:
- Vyrobek se nepouzivd v souladu s poskytnutym DALéi DEFINICE
navodem k pouzivani a udrzbé.
- Instalace nebo pouzivani vyrobku neni v souladu s

navodem k pouzivani. Servis pfimo na misté o 5 o
- Vyrobni &islo je smazané nebo negitelné. . szakaznlk’ne[naj\ pravo na servis vyrobku pfimo na misté ani
- Na vyrobku byly provedeny Upravy nebo byla pouzita behem zarucni doby.

neschvalena periferie. * Pokud bude potieba provést servis pfimo na misté,
- Byly pouzity neoriginalni nahradni dily nebo zakaznikovi bude nauctovan pausalni poplatek za sluzbu,

prislusenstvi. véetné hodinové sazby servisniho stfediska.
- Doslo k neopravnénym zasahim na néjaké ¢asti nebo

pfislusenstvi vyrobku. Doporuéeni

- Udrzbafské zasahy byly provadény zakaznikem . Uschoveijte pavodni obal.
samotnym nebo tfetimi neopravnénymi osoby.

- Na robotu, napéajecim zdroji, dobijeci stanici nebo
prisluSenstvi  byly  zjiStény poruchy zplsobené
atmosférickymi vlivy, napf. blesky, lavinami, sesuvy
pady, vykyvy proudu, elektrickymi vyboji, boutkami, Pozor
zaplavami, pfirodnimi katastrofami atd. e Zakaznik je povinnen si pozorné pfecist navod k pouzivani

a postupovat podle v ném uvedenych pokynd.

* Uschovejte fakturu nebo pokladni doklad (pro uplatnéni
zaruky).

* Omezeni a vyjimky zaruky:

- Zéaruka se nevztahuje na Céasti podléhajici opotiebeni,
napf. kartace, fezné Cepele, obvodovy kabel, Srouby,
pasy, kola, pfipojovaci $rlry a kabely.

- Vnéjsi ¢asti a plastové nosné prvky nevykazujici vyrobni
vady. Vyblednuti plastovych ¢asti zpisobené pfirodnimi
pri¢inami nebo chemickymi vlivy.

- Zaruka poskytovana na baterii se vztahuje pouze na
vyrobni vady a plati prvnich Sest mésict jejiho zivota.

- Na motory je poskytovana dvouleta zaruka omezena na
prvnich 3000 hodin chodu.
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